Guias lineales de bolas
HG/01/EG/WE/MG Series

Alta precision




NOMENCLATURA PARA PEDIDOS

Cddigo Patin:

Serie: HG, EG, QH, ...

Modelo:

W: con brida
H: sin brida
L: sin brida (perfil bajo)

Tamano: 15, 20, 25, ...

Tipo de carga:

S: Media
C: Pesada
H: Super pesada

Sistema de montaje:

A: parte superior
C: parte superior/inferior

E: Patin especial

HIWIN.

Lineartechnologie

Opciones:
E2: Autolubricado
(Ver pagina 7)

Tipo de proteccién
(Ver pagina 6)

Cédigo de precision:
C

H

P

SP

uUpP

(Ver pagina 4)

Cédigo de precarga:
Z0
ZA

ZB
(Ver pagina 5

Cddigo Rail:

Serie: HG, EG,0H, ...

HG R 25

R: Rail

Tamano: 15, 20, 25, ...

Tipo de montaje:

R 1600 20 P

Codigo de precision:

C,H, P, SP, UP
(Ver pagina 4)

Distancia del extremo
al 1er. taladro

R: Superior
T: Inferior

E=20mm

1600: Longitud Rail




LONGITUDES DE LAS GUIA LINEALES HIWIN. |

Longitud de la guia

Las longitudes maximas de las guias lineales se indican en la El nUmero de particiones se calcula a partir de la cuota de n

tabla 8. Las guias lineales de mayor longitud se suministran en numeros enteros:
en tramos. Los tramos individuales estan marcados y se
montan contiguamente conforme a las marcas. Lob (2 B4 min)

P

Disposiciones de taladros

El nimero de taladros de una guia lineal es:
Si no se especifica nada al respecto, las guias lineales se
suministran con una disposicion de taladros simétrica,
conforme a la regla E; = E,. En caso de que las dimen-
siones E, y E, difieran de las dimensiones estandar con
arreglo a la tabla 8 (E, , estandar), es preciso especificar Para las medidas de las longitudes finales rige:
aparte esta circunstancia. Previa demanda del cliente se
suministra también una disposicidn de taladros asimétrica.
Si se observan las especificaciones para E4 omin Y E1/2max NO
se cortan taladros.

X=n+1

E,.+E,=L-n-P

En caso de disposicion de taladros simétrica rige:

E,=E,=—-(L-n-P)

N =

| Longitudes superiores a 4.000 mm,
" suministramos en 2 o mas tramos

con las caras rectificadas . numero de particiones de taladro

L . longitud de la guia
E,. E, :distancia entre el taladro vy el final de la guia
P . distancia entre taladros (particion)
X : numero de taladros
L
E, P E,
I———
QO 0] [0}

\ n NUmero de particiones de taladro

Si no se especifica otra cosa, la distancia desde el extremo de la guia hasta el primer taladro (medida “E,") serd la misma en
ambos extremos.

Guia lineal tamaiio hominal

HGR25.  HGR30.  HGR35.  HGR45.  HGR55.  HGR65.
EGR25. EGR30.
Lvax 4000 4000 4000 3960 3960 3930 3900 3970
P 60 60 60 80 80 105 120 150
E,/, (estdndar) 20 20 20 20 20 22,5 30 35
Eq/p Min 6 7 8 9 9 12 14 15
E4/p Max 54 53 52 71 71 93 106 135

Tabla 8: Longitud de Ia guia lineal y taladros de fijacion



CLASES DE PRECISION DEL RAIL HIWIN. |

Clases de precision

Las guias lineales HIWIN estan disponibles en cinco clases de

P q precision (véase la tabla 9).
La figura 6 muestra el paralelismo entre la guia y el carro en
las distintas clases de precision.
A

alta super ultra
Clase de precision normal precision precision precision precision
Distintivo C H p SP up
, 0 0 0
Tolerancia de la altura H [mml +0,15 +0,05
-0,05 -0,02 -0,01
. 0 0 0
Tolerancia de la anchura N [mm] =01 +0,05 -0,05 -0,03 -0,015
Desviacion de la altura H respecto
del carro en un rail Imml 0.03 0,015 0,007 0,005 0,003
Desviacion de la anchura N de 0.03 0.02 0.01 0,007 0,003
carro a carro en un rail Imml
Paralelismo P véase el grafico de abajo

Tabla 9: Clases de precision y tolerancias

Paralelismo entre el carro y la guia

Paralelismo P
[um]
40 _I——C | Clase normal ©
30 |
1 | —H Clase precision (H)
—
20 — | p Clase alta precision (P)
/ o L
/ ///_/__/ SP Clase superprecision (SP)
10 7
—] 1 t———UP Clase ultraprecision (UP)
T
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 [mm]
Longitud de la guia




PRECARGA DE LOS PATINES

HIWIN.

Lineartechnologie

En funcién de la aplicacion, 1as guias lineales son sometidas
a precarga. Normalmente se utilizan para ello bolas sobre-
dimensionadas. La precarga provoca un incremento de Ia
rigidez y una mejora de la precision. La figura 7 muestra la
evolucion de la rigidez con diversas precargas.

La tabla 10 muestra las cuatro clases de precarga estandar
posibles.

* En nuestro catalogo técnico podra encontrar la rigidez de
cada patin.

Deformacion eléstica

20
sin precarga

ZB
precarga elevada

Carga

Figura 7: Rigidez con diversas precargas

Tipo de precarga Denominacion Precarga
Precarga ligera 20 0 - 2 % Carga dinamica

Tabla 10: Precarga

* Precarga ZA y ZB se suministra el patin montado en el rail.



SISTEMA DE PROTECCION PARA AMBIENTES AGRESIVOS  IWIN. |

Dispositivos guardapolvo

En condiciones ambientales adversas, es posible la pene-
tracion de suciedad o virutas de metal en los carros. Esto
podria dar lugar a la aparicion, en la superficie de la guia,
de estrias que reducen la vida util y la precisién. Por este
motivo se debe escoger el equipamiento guardapolvo ade-
cuado. Junta lateral

HIWIN ofrece proteccidon guardapolvo adecuada para cada

tipo de la serie HG/EG. Véase la tabla 11. Junta lateral

Junta inferior

Modelo KK

Referencia anadida Variantes de junta Condiciones ambientales
Estandar Junta lateral + junta inferior Virutas normales

DD 2 juntas laterales + junta inferior Suciedad abundante

KK 2 juntas laterales + rascador de Suciedad abundante, virutas
chapa + junta inferior grandes, virutas calientes
Junta lateral + rascador Suciedad abundante, virutas

77 : : ; .
de chapa + junta inferior calientes o candentes

Tabla 11: Variantes de junta

Si la clave del articulo no va seguida de una referencia ana- Es posible suministrar 10s carros con variantes de junta dis-
dida que indique la variante de junta, automaticamente se tintas a ambos lados, p. €j. SZ.
suministra la variante estandar “SS”.

GN-3 GN-6 GN-8

Q
’:}— &
(4,1
L_T
45’5‘
9,5
14
L
15,5
|

|
| Ancho de
! Ancho de ; !
| | llave 8 | ol llave 10 | .
o3 M 6x0,75/ | ©y PT1/8 ] i <
Tamano nominal 15 Tamano nominal 20 - 35 Tamano nominal 45, 55, 65

Figura 17: Racores de lubricacién utilizados



PATINES DE BOLAS. LUBRICACION Y MANTENIMIENTO HIWIN. |

Lubricacion con aceite Patines tipo E2 con engrase automatico
Las cantidades para la primera lubricacion vy la lubricacion Los patines del tipo E2 con engrase automatico constan
periddica se indican en la tabla 15. Las cantidades se deben de una unidad de lubricacion situada entre el sistema de
suministrar con un impulso. desviacién, la junta final y un tanque de aceite reempla-
zable. Para el reemplazo de este tanque no es necesario
Lubricacion central con aceite desmontar el carro de desplazamiento.
En el caso de las instalaciones con lubricacion central, a El engrase se realiza desde el tanque a través de la pieza
menudo no es posible suministrar el aceite en un impulso. de conexién de la unidad de engrase, que seguidamen-
En tales casos se pueden suministrar en hasta 4 parciales te engrasa la gufa. Gracias a la construccién especial del
las cantidades indicadas en la tabla 15. Se debe observar un tanque de aceite, el patin puede montarse en cualquier
tiempo de espera de 10-20 segundos entre cada impulso. posicién, sin que por ello 1a lubricacién se vea afectada.

Aplicaciones

Tamano Intervalo de Tamano Primera
periédica con lubricacién o - o _
carga <0,12 Cdin periédica (cm3) - Maquinas de produccion: maquinas de moldeado por in-
yeccioén, industria papelera, maquinas textiles, industria
7 100 7 0,2 alimentaria, maquinas de mecanizacion de la madera
9 120 9 0,2 - Industria electrénica: industria de semiconductores,
12 150 12 0,3 técnica robdtica, mesas cruzadas, maquinas de medicion
15 1000 15 0,5 Yy ensayos
20 1000 20 0,8 . 0tros campos: equipamientos meédicos, automatizacion,
25 1000 25 0,9 manipuladores.
30 900 30 1,2
35 500 35 1,3 L
45 250 45 2.5 W T ‘
55 150 55 4,5 r \ 5 =
65 140 65 6.5 j é { E
L5201 {

Modelo
HG 15 C 34,4 19,5 12,5 3 75,4 H
HG 20 C 93,6 ' ‘
43 24,4 13,5 3,5
HG 20 H 108,3
HG25C 46,4 29,5 13,5 3,5 100.5
HG 25 H ' ' ' . 1211 \"[o]e [=][0] Medidas V' tlpOS (o[<] patmes
Hesoc | s | s | se | 1128 A U o
HG 30 H ' ' EG15S 66,2
1359 33,3 18,7 11,5 3
HG 35 C 68 385 | 13,5 35 127.9 Fe15 ¢ 71
HG 35 H ' ' ' 153 7 EG20S 66,6
>3, 41,3 20,9 13 3
HG 45 C - 49 1 i 157,2 EG20C 86,7
HG 45 H ' 189 EG25S 77.1
47,3 24,9 13 3
HG 55 C 183,9 EG25C 100,6
97 55,5 16 4,5
HG 55 H 22 EG30S 87,5
59,3 31 13 3
HG 65 C 219,7 EG30C 116.1
121 69 16 4,5
HG 65 H 279.1

| Deposito con sistema
Tabla 16 : Tabla de medidas HG con engrase E2 * de engrase permanente



GUIA LINEAL

HIWIN.

Lineartechnologie

Rail HGR-T

G

3+

+

&

Dimensiones

de montaje

(mm)

Medidas de patin (mm)

Medidas de rail (mm)

Tornillo de montaje

Carga dinamica C [NI

Carga estatica CO [NI

Maximo

momento

estatico

Peso

Patin
lkgl

HGH15CA | 28 | 4.3 | 9.5 |34 26| 4 | 26| 39.4 | 614 | 53 | Maxs | 6 | 85| 95| 15|15 | 7.5 [53| 45 | 60 | 20 | Max16 {11380 | 25310 | 170 | 150 | 150 | 048 | 1.45
T 36 | 505 | 77.5 17750 | 37840 | 380 | 270 | 270 | 038

30|46| 12 |44(32] 6 12 |msx6 | 8| 6| 7|20 [175]95](85| 6 |60 20 |msx16 221
HGH20HA 50 | 652 | 903 21180 | 48840 | 480 | 470 | 470 | 0.39
HOH25CA 35| 58 | 83 26480 | 56190 | 640 | 510 | 510 | 067

40| 551254835 |65 2 mee| 8| 1013232197 |62 |[Mex0 321
HGH25HA 50 | 786 [ 1036 30750 | 76000 | 870 | 880 | 830 | 0.69
e a0l 70 | 97.4 38740 | 83060 | 1060 | 850 | 850 | 1.14

45| 6 | 16 | 60|40 10 12 |Mex10| 85| 95 |13.8 28 | 26 | 14 |12 9 |80 | 20 |m8x25 447
HGH3O0HA 60 | 93 |1204 47270 |110130{ 1400 | 1470 | 1470 | 1.16
HOH35CA 50| 80 [1124 49520 [102870| 1730 | 1200 | 1200 | 1.88

55/7.5| 18 |70 | 50| 10 12 |Mex12[102| 16 |19.6 34 [ 29 | 14 {12| 9 |80 | 20 |m8x25 63
HGH3SHA 72 105.8 | 138.2 60210 | 136310 2290 | 2080 | 2080 | 1.92
T 60| 97 | 138 77570 [155930| 3010 | 2350 | 2350 | 3.54

70|95 (205 86 | 60 | 13 12.9 |M10x17| 16 [ 185 [305| 45 | 38 | 20 [17 | 14 | 105|225 |W12:35 10.41
HGHASHA 80 (1288 169.8 94540 | 207120/ 4000 | 4070 | 4070 | 3.61
HOHESCA 75 |117.7 [ 1657 114440{227810| 5660 | 4060 | 4060 | 5.38

80 | 13 [235|100| 75 |12.5 12.9 |M12x18|17.5] 22 [ 29 | 53 | 44 | 23 |20 16 | 120 30 |M14xas 15.08
HGHSSHA 95 |155.8 | 203.8 139350{301260| 7490 | 7010 | 7010 | 5.49
e 70 | 144.2 [ 1982 163630|324710 10020/ 6440 | 6440 | 7.00

90 | 15 [31.5|126| 76 | 25 12.9 [M16x20| 25 | 15 | 15 | 63 | 53 | 26 22| 18 | 150 35 |M16x50 2118
HGHB5HA 120 203.6 | 257.6 208360|457150( 1415011120 {11120 9.82




GUIA LINEAL HIWIN. |

HGL-CA ’
HGL-HA — ]
{ S A )
§[$ &
1 @ @ i
G L
Kz L1
T ET C =T
2D o] i T o
‘ —
o = i A //,/’ ‘L,,i‘,,J
T ——
od | ) |
E P E
Mg Mp My
[ [ 1
R =2 = J=k

) . Maximo
Dimensio- o > momento
Codigo nes . . . . = g estatico
de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) g 2
(mm) s S ©
£ £ =
g E £ My M, M, Patin Rail
o S @
2 5 g kNl kNmIKNmI kgl tkg/mi
& 8 8
HOL15CA | 24 |43(95(34 |26 | 4 [ 26394 614 | 10 |485| 53 | Maxa | 6 (39537 15|15 | 75|53 45]| 60|20 |Max16| 11,38 | 1697 | 042 | 010 | 040 | 014 | 145
HGH25CA 35| 58 | 84 [157 26,48 | 36,49 | 0,42 [ 033 | 0,33 | 0,42
Horasha | 36 5512548 |35 |65 6 [ 12 | Mex6 | 8|65 (2321|097 |60]20]|mex20 301
50 | 78,6 [104,6| 185 32,75 | 49,44 | 0,56 | 0,57 | 0,57 | 057
HOL30CA 40| 70 | 974 [20,25 38,74 | 5219 | 066053053 | 078
HoLsona | 2| © | 16|60 |40 10 6 | 12 |M8x0[85|65(108] 28 |26 14| 12| 9 |80 |20 |m8x25 447
60| 93 [1204|2175 4727 | 69416 | 0,88 092 [ 092 | 1,03
A 50| 80 (1124206 49,52 | 6946 | 116 [ 081 0,81 114
woLssna | 48|75 18| 70|50 | 10 7 | 12 |M8x12[102| 9 |12.6{ 34 [ 29 | 14| 12| 9 |80 | 20 | M8x25 630
72 |105,8[138,2| 22,5 60,21 | 91,63 | 1,54 | 1,40 1,40 | 1,52
HOHaSCA 60| 97 [1394| 23 7757 | 102,71 1,98 | 1,55 | 1,55 | 2,08
Horasha | 80 95[205] 86 | €0 | 73 10 | 12,9 [M10x17| 16 | 8,5 [205| 45 | 38 | 20 | 17 | 14 | 105|22,5[M12x35 04
80 |128,8[171,2| 28,9 94,54 | 136,46 | 2,63 | 2,68 | 2,68 | 2,75
S 75 (1177 [166,7|27,35 114,44( 148,33 | 3,69 | 2,64 | 2,64 | 3,25
wonssha | 70| 13 [35[100) 75 [125 11 12,9 |M12x18[17,5] 12 | 19 | 53 | 44 | 23 | 20 | 16 | 120 30 |M14x45 15,08
95 |155,8(204,8 36,4 139,35 196,20 | 4,88 | 4,57 | 4,57 | 4,27




GUIA LINEAL HIWIN.

HGW-CC
HGW-HC

Mg
L

Mep

;

o

5

)
o

o

® = =1 | Maximo momento| Peso
. |Dimensiones Medidas de patin (mm) - ] s © = estatico
QLN o ontaje Medidas de rail (mm) «g g S
(mm) £ E = -
3 £ £ g §
o © @ - e~
E S5 S £ 3
21 & | & o
HGW15CC| 24 (43| 16 | 47 | 38 | 45|30 | 394 | 614 |53 | M5 | 6 [89(6.95/45|55|15|15(7.5(53(45[60 |20 | M4x16 | 11380 | 25310 | 170 | 150 | 150 | 0.7 |1.45
HoW20CC 505 775 17750 | 37840 | 380 | 270 | 270 | 0.51
HGW20HC 301461215| 63| 53| 5 |40 12 (M6 | 8 [10]95| 6 | 7 |20 (17.5/9.5(85] 6 | 60 | 20 | M5x16 2.21
65.2| 90.3 21180 | 48840 | 480 | 470 | 470 | 0.52
HOW25CC 58 | 83 26480 | 56190 | 640 | 510 | 510 | 0.78
HGW25HC 36155(235| 70 [ 57 | 6.5| 45 12| M8| 8 | 141106 |9 |23({22|1| 9|7 |60]20]| M6x20 321
78.6 [ 103.6 32750 | 76000 | 870 | 880 | 880 | 0.80
HOW30CC 70 | 974 38740 | 83060 | 1060 | 850 | 850 | 1.42
HGW30HC 4216 [ 3119 (72| 9 |52 12 (M10( 85|16 | 10 [ 6.5(10.8| 28 (26 |14 (12| 9 | 80 | 20 | M8x25 4.47
93 11204 47270 |110130| 1400 | 1470 | 1470 | 1.44
HOW35¢C 80 [112.4 49520 1102870 1730 | 1200 | 1200 | 2.03
HGW35HC 4817.5| 3311001 82| 9 | 62 12 {M10{101] 18 | 13 | 9 |12.6| 34 |29 |14 (12| 9 | 80 | 20 | M8x25 6.3
105.8{ 138.2 60210 {136310( 2290 | 2080 | 2080 | 2.06
HOWA5CC 97 | 138 77570 |155930( 3010 | 2350 | 2350 | 3.54
HOWA5HC 60]9.5|37.5|1201100| 10 | 80 12.9{M12(15.1] 22 | 15 [ 8.5 |120.5[ 45 | 38 [ 20 | 17 | 14 {10522.5| M12x35 10.41
128.8/169.8 94540 {207120| 4000 | 4070 | 4070 | 3.69
HOWS5CC 117.7| 165.7 1144401227810 5660 | 4060 | 4060 | 5.38
HGWS55HC 70|13 143.5|1401116| 12 | 95 12.9{M14117.5126.5| 17 | 12 | 19| 53 [ 44 [ 23|20 |16 {120 30 | M14x45 15.08
155.8/203.8 139350(301260| 7490 | 7010 | 7010 | 5.96
HOWE5CC 144.2|1198.2 163630(324710|10020| 6440 | 6440 | 9.17
HOWB5HC 90| 15|53.5|170(142| 14 1110 12.9|M16| 25 |37.5{ 23 | 15 | 15| 63 [ 53|26 |22 |18]150{ 35 |M16x50 2118
203.6|257.6 208360(457150( 14150 {11120{ 11120 12.89




PATIN, SERIE 01 HIWIN. |

1. Guias lineales serie Q1 con tecnologia 1.1 Forma constructiva
SynchMotion ®

Patin
La serie Q1 con tecnologia SynchMotion® goza de todas 1as >
ventajas de la serie HG a la vez que ofrece un movimiento silen- Placa lateral
cioso y una lubricacion dptima. La serie de patines Q1 se pueden 7
montar con |os rafles de las guias lineales HG.

-SynchMotion
“Junta inferior

1.2 Caracteristicas
1.2.1 Diseno silencioso

Los elementos rodantes de la serie Q1 estan guiados gracias a la tecnologia SynchMotion®. Con este sistema se evita el
contacto entre 10s elementos rodantes y se reduce el contacto con el patin, optimizando considerablemente la sonoridad.

QH 25C — HG 25C — QH 25C —— HG 25¢ —
60 T T 7
(Velocidad: 120m/min) 70
| |
g A (\ N VA A ﬁ : i 65
: VIRl -y
S , L 3
] ‘ \ ke 7.7dBA
g nf\l I | 7 5 55
2 ST e 50
f i
|
0 ‘ i 45 75 100 125 150 175
OHz 16kHz Velocidad (m/min)

1.2.2 Diseno de lubricacion optimo

Gracias a la tecnologia SynchMotion ® con forma de anillo
se facilita el transporte y reparto de la lubricacién en el
interior del patin.

En una prueba se ha cargado el patin con un 0,2% de la
carga dinamica.

Después de trabajar durante 2500 km no han aparecido
marcas de desgaste ni en los elementos rodantes ni en l0s
patines.

lubricacion

Modelo QOHH25CAZAH Prueba de carga

Velocidad 24 m/min i Pt
Lubricacion Grasa de litio (solo primer engrase) — Y b
Carga 5 kN €3] 631 6969 o
Tiempo 6.800.000 ciclos
Recorrido 2.700 km (en continuo)

Carga= 5000N durante 2700 km



PATIN, SERIE 01

1.2.3 Desplazamiento mas uniforme

HIWIN.

Lineartechnologie

Serie QH Serie HG s

Con las guias estandar, 1os elementos rodantes del in-

terior del patin empiezan a rodar debido al empuje del

carro. Al entrar en contacto con otros elementos rodan-

WALk

tes se genera una fuerza en sentido opuesto al despla-

A i
WA

Fuerza (N)

zamiento. Estas fuerzas provocan grandes fluctuaciones

2071 3 301 ES] 01 @51
PELT Y WY

en el movimiento. Gracias al guiado especial de los ele-

Uik A
1wt
v

mentos rodantes mediante la tecnologia SynchMotion®

T
@ o~ NN O NP0 O

se evita este contacto entre los elementos. La energia
cinética del patin es constante. Las vibraciones en el
desplazamiento se ven considerablemente reducidas.

Tiempo (0,05 seg)

1.2.4 Excelentes propiedades a altas velocidades Patin

Las buenas cualidades de la serie Q1 también se mantienen

a altas velocidades. Gracias al guiado de Ios elementos ro-

dantes no aparecen movimientos incontrolados de las bolas

ni siquiera a altas velocidades.

Modelo QHW25CAZAH

Velocidad 130 m/min

Lubricacion Grasa de litio (solo primer engrase)
Carga 5 kN

Recorrido 2.700 km (en continuo)

V=

1.3 Fuerza de friccion

La siguiente tabla muestra la maxima fuerza de friccién que ofrecen los carros.

Tabla 1.3: Fuerza de friccion

Prueba de alta velocidad
130 m/min durante 4500 km

Tamano Fuerza (N)

QH15 1,2
QH20 1,6
QH25 2,0
QH30 2,7
QH35 3.1
QH45 5,3




GUIA LINEAL HIWIN.

OHH-CA
OHH-HA

G L
4-Mx1 L+
f. @D S —
A "
- = | ] ==
( ‘ 7
L
1] |
E P E
M, M, M,
A A EE
T 9 rs >

" : S ©
Dimensiones 2 S M At
" : . =} omento estatico Peso
de montaje Medidas del Patin (mm) Medidas del rail (mm) o £ s
Codigo (mm) = E £ %2
69t J© © O
=g S =)
& <
[} o
QHH15CA |28 | 4 | 95 |34 (26| 4 | 26 [ 394 | 614 | 53 | M4x5 | 6 |85 |975[15| 15 |75(53(45| 60 | * | M4x16 | 10180 | 21420 | 140 | 120 | 120 | 0,18 | 1.45
QHH20CA 36 | 505 | 77,5 16830 | 34930 | 350 | 260 | 260 | 0,29
30|46| 12 |44 32| 6 12 | mM5x6 [ 8 | 6 | 7 [20(175(95[85| 6 [ 60 [ * | M5x16 2,21
QHH20HA 50 | 652 | 92,2 19490 | 43090 | 420 | 300 | 300 | 0,38
QHH25CA 35| 58 | 85 25100 | 51870 | 590 | 480 | 480 | 0,50
40(55| 125 | 48 [35| 65 12 | m6x8 | 8 | 10 [125[23| 22 [11[ 9 |7 [60 | * | M6X20 3,21
QHH25HA 50 | 78,6 [105,6 30130 | 67060 | 770 | 580 | 580 | 0,68
QHH30CA 40 | 70 | 97.4 36720 | 76670 | 970 | 810 | 810 | 0,68
45| 6 | 16 |60 |40 10 12 [ M8x10 85| 95| 9 (28| 26 (14 (12| 9 |8 [ * | M8x25 4,47
QHH30HA 60 | 93 (1204 45400 | 103650 | 1320 | 1120 | 1120 | 0,87
QHH35CA 50 | 80 (1124 46950 | 94960 | 1600 | 1130 | 1130 | 1.44
55|75| 18 | 70 [50| 10 12 | M8x12 [10,2| 16 |13,5(34| 29 (14 12| 9 | 80 [ * | M8x25 6,30
QHH35HA 72 (1058 | 138,2 57830 | 128290 | 2150 | 1560 | 1560 | 1,90
QHH45CA | 70| 9,2 | 205 | 86 (60| 13 | 60 [ 97 [139.4]|129 | M10X17 [ 16 [18,5| 20 | 45| 38 |20 | 17 | 14 | 105 | 22,5 | M12x35 | 89210 | 143930 [ 2780 | 2090 | 2090 | 2,72 | 10,41

* Cota E - Determinada por la guia.
** Carga dindmica admisible durante 50.000m.



GUIA LINEAL HIWIN.

QHW-CC
QHW-HC
—
ran Y I
V I
T ;
—
MX MY MZ
. _4r {r__
‘ gﬁ P : : @ @
i {
Es P
(¢<o[l:[(} ] Dimensiones Medidas del Patin (mm) Medidas del rail (mm) s o) Momento Peso
de montaje = S
(mm) s S estatico
S ()
5° 8
s I~
o o
QHWA15CC |24 | 4 | 16 |47 | 38 |45(30| 394 | 614 |53 | M5 | 6 |89|695|45(575(15| 15 75|53 (45|60 | * | Max16 |10180 | 21420 | 140 | 120 | 12 |07 | 1.45
QHW20CC 50,5 | 77,5 16830 | 34930 | 350 | 260 | 260 | 0,40
30(46|215|63 |53 |5 |40 12 | M6 | 8 [10]| 95| 6 | 7 |20[175|95(85| 6 [ 60| * | M5x16 2,21
QHW20HC 652 | 92,2 19490 | 43090 | 420 | 300 | 300 | 0,52
QHW25CC 58 | 85 25100 | 51870 | 590 | 480 | 480 | 0,59
36|55 |235| 70 | 57 |6,5]|45 12 | M8 | 8 [14]| 10 | 6 | 85|23 22 11| 9 |7 |60 * | mM6x20 3,21
QHW25HC 78,6 | 105,6 30130 | 67060 | 770 | 580 | 580 | 0,80
QHW30CcC 70 | 97.4 36720 | 76670 | 970 | 810 | 810 | 1,09
42| 6 | 31 |9 [ 72 | 9 |52 12 |M10| 85 |16| 10 |65| 6 |28| 26 |14 |12 | 9 [ 80 | * | M8x25 4,47
QHW30HC 93 | 1204 45400 | 103650 | 1320 | 1120 | 1120 | 1,44
QHW35CC 80 | 1124 46950 | 94960 | 1600 | 1130 | 1130 | 1,56
48| 75| 33 [100| 82 | 9 |62 12 |M10|101|18| 13 | 9 | 65 |34| 29 |14 | 12| 9 [ 80 | * | m8x25 6,30
QHW35HC 105,8 | 138,2 57830 | 128290 | 2150 | 1560 | 1560 | 2,06
QHWA5CC | 60| 9,2 [37,5(120|100| 10 [80 | 97 1394|129 |M12[151| 22| 15 |85(20,5(45| 38 |20 | 17 | 14 | 105 | 22,5 | M12x35 | 89210 | 143930 | 2780 | 2090 | 2090 | 2,79 | 10,41

* Cota E - Determinada por la guia.
** Carga dinamica admisible durante 50.000m.



GUIA LINEAL HIWIN. |

QEH-HA K- K.
G L L G
W Ko L L,
B, B < 2-MxI
4-MxI
[ lah o, o T left® Tlef
o g_ EI I
= || || | |
T %) i
N W 2d QEH-CA ” QEH-SA
’ E p E
Mg Mp My
— © ©
bR T B¢
o ©
. . Maximo
: Dimensio- - = momento Peso
Codigo nes i i - i g = estatico
de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) % o
(mm) é g s
1S =]
8 & £ My Mp, M, Patin Rail
S T S [Nmi knmi knmi [kl Tko/m]
[=2] [=]
E 3 5
QEHISSA - | 231|401 | 148 8,56 | 879 |007|003003|009
oemnsca | 24| 4 [05]34 %] 4 35|57 | Max6 | 6 |55| 6 |15 |125| 6 | 453560 |20 | M3x16 1,25
26398568 1015 12,53 | 15,28 | 042 [ 0,09 0,09 | 015
QEH205A - | 29 | 50 [1875 157 | 1248 | 043 005 | 0,05 | 015
oernoca | 2| 6| 11[ 42|32 5 415 [ 12 [ Msx7 [ 75| 6 [ 6520155/ 95(85] 6 | 60| 20 | M5x16 2,08
32| 481|691 | 123 16,50 | 2021 021|045 | 045 [ 0,23
QEH255A - 355601219 18,24 | 18,90 | 0,22 [ 0,10 | 010 | 0,24
erasca | 35 [62[125] 48|35 |65 5 012 [ Mexa| 8|8 |8 |23[18[1]09]|7]60]20]|mMex0 267
0 35| 59 | 8361615 26,03 | 31,49 (037029029 | 0,40
QEH30SA - | 415|675 (2575 26,27 | 2782 | 040 | 018 | 018 | 0,44
oenzoca | 2| 10] 16| 60 [40] 10 6 | 12 [M8x12| 9| 8|9 |28|23]|1| 9|7 |80|20Mbx25 435
40 | 701 | 964 [20,05 37,92 | 46,63 | 067 [ 051|051 075
QEH355A - 51 76303 36,39 | 36,43 | 0,61|0,33 /033|077
oenzsca | 28| 11| 18|70 [50] 10 6,25| 12 | M8x12| 10 | 85|85 34 |275| 14| 12| 9 | 80 | 20 | M8x25 614
50| 83 | 108|213 5118 | 59,28 | 1,00 0,75 | 0,75 | 149




GUIA LINEAL HIWIN.

Lineartechnologie

QEW-CA
QEW-HA K. e

T

‘L

) i (O 1

r;,_ w =

Hz)

S}

(o]

- 7~

O 7
'F O |
Z°F

®

|H: |

®

=1/ N

[ = |

®

T ; ; | —CI "
I
=i | ) ]
N We £ o b QEW-CA QEW-SA .
MR MP MY
N
L=}

Maximo
momento

Dimensio- beso

codigo nes . ' . . E Z estatico
de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) ==
(mm) g 3 8
£ E =
8 E £ Mg Mp My Patin Rail
2 T S (kNm kNmi kNml kgl kg/mi
E B 8
g 8 §
QEWISSA - | 231 | 401 | 148 856 | 879 | 007003 003|012
ewrsca | 24| 4 [185[52 [41{55 35|57 (Ms| 5 | 7 [55] 6 |15(125) 6 [45]35] 60 | 20 |M3x16 125
° 26 | 39,8 5681015 12,53 | 1528 | 012 [009 009 | 021
QEW20SA - | 29 | 50 |1875 157 | 1218 | 013 | 005 [ 0,05 | 019
ewsoca| 28| 6 [195( 59 (49 5 ar5{ 12 (M6 | 7 [ 9|6 |65]2]|155(95]85| 6 | 60|20 M5xt6 2,08
o 32| 481 | 691 | 123 16,50 | 2021 [ 0,21 | 045 | 045 | 0,31
QEW25SA - 355|604 | 219 18,24 | 1890 | 022 | 010 | 010 | 034
oewasca| (2] 5|73 | 8065 5 (12 |M8|75(10 |8 |8 |23[18|1|9]|7]|60]20 [Mex20 267
35| 59 | 8361615 2603 | 3149 (037029029058
QEW30SA - | #5675 2575 2627 | 2782 [ 0,40 | 048 | 018 | 0,61
oewsoea| 2| 10|31 [%0] 72| ¢ 6|12 (wo| 7 |10|8| 928|231 |9]|7]|80]20 |Mex2s 4,35
40704 | 964 [20,05 3792 | 4663 | 067 [ 051|051 (103
QEW35SA S| 51| 76 (303 36,39 | 3643 | 061033033 | 077
oewssca| ‘8| 11| [100] &2 9 625 12 |Wi0[ 10 | 13 |85 |85|34 |275] 14 | 12 | 9 | 80| 20 [M8x25 614
50| 83 | 108|213 5118 | 59,28 | 1,00 | 075 | 075 | 119




GUIA LINEAL HIWIN. |

EGH'SA K1 K1
EGH-CA 5 ST —— T
& O | & |
G L L G
w Ly Ly
B1 B f_Mxl 27Mxl
LIRS 2D @ £l o)
b | s ,,
N | WR £ gdp EGH-CA EGH-SA E
EGR-R "
Y
. S
=P eF—n3

Rail EGR-U y EGR-T

2;

o

HR
T
N

HR

: Maximo
SEEEINEN pimensiones momento
de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) estatico
(mm)

Rail [kg/m]

= =
@ = =
@
g ¢ &
= <
s £ s
SRS
8 £ B
o S [
= (o] (]
= = [
S < S
[ = o o

EGH15SA | 24 [45)|95| 34 |26 | 4 | - |231| 40,7 |57 | Mdx6 | 148 | 6 |55| 6 | 15 |125| 6 |45[35| 60 | 20 [M3x16| 535 | 9,40 (0,08 |0,04|0,04 10,09 | 1,25

EGH15CA | 24 | 45|95 34| 26 | 4 | 26 (39,8| 57,4 |57 | Mdx6 {1015| 6 55| 6 [15(125]| 6 | 45|35 60 | 20 |M3x16| 7,83 (16,19]0,13 0,10 (0,10 0,15 [ 1,25

EGH20SA | 28 | 6 | 11|42 |32 | 5 | - | 29| 506 | 12 | M5x7 |1875(75| 6 | 6 | 20 [155[95|85| 6 | 60 | 20 [M5x16| 7,23 |12,74|0,13|0,06 | 0,06 | 0,15 | 2,08

EGH20CA | 28 | 6 | 11| 42 | 32 | 5 | 32 (481)| 69,7 | 12 | M5x7 (123 |75[ 6 | 6 [20 {155]95|85| 6 | 60 | 20 |M5x16(10,31(21,13(0,22 | 0,16 0,16 | 0,24 | 2,08

EGH25SA | 33 | 7 |125(48 | 35| 65| - |355| 611 [ 12 | M6x9 (219 |8 [ 8 [ 8 (23|18 |11 | 9 | 7 |60 |20 [M6x20{11,40(19,50(0,23 |0,120,12 0,25 | 2,67

EGH25CA | 33 | 7 [12,5| 48 | 35 | 65| 35 [ 59 | 84,6 | 12 | M6x9 (1615| 8 [ 8 | 8 [23 | 18 | 11| 9 | 7 | 60 | 20 |M6x20 (16,27 [32,40(0,38 | 0,32 (0,32 | 0,41 | 2,67

EGH30SA | 42 [ 10 | 16 | 60 | 40 [ 10 | - |41,5] 715 [ 12 |[M8x12|26,75( 9 | 8 | 9 |28 | 23 | 11| 9 | 7 | 80 | 20 [M6x25)16,42|28,10 (0,40 0,210,271 (0,45 4,35

EGH30CA | 42 | 10 | 16 | 60 | 40 | 10 | 40 (70,1|100,1 | 12 |M8x12(21,05| 9 [ 8 | 9 (28 [ 23 |11 | 9 | 7 | 80 | 20 |M6x25 (23,70 (47,46 (0,68 | 0,55 [ 0,55 | 0,76 | 4,35

EGH35SA | 48 | 11 [ 18 | 70 | 50 [ 10 | - |45 | 75 |12 [M8x12| 285 |10 |85(85(34 (27514 |12 | 9 |80 | 20 |M8x25|22,66|37,38{0,56 [0,31{0,31{0,74 [ 6,14

EGH35CA | 48 | 11 | 18 [ 70 [ 50 | 10 | 50 | 78 | 108 | 12 (M8x12| 20 |10 |85(8,5| 34 |275(14 (12| 9 | 80 | 20 [M8x2533,35(64,84]0,98 {0,69 | 0,69 1,10 | 6,14




GUIA LINEAL HIWIN.

Lineartechnologie

EGW-SC
EGW-CC
© & ©
€& €& ©
Ay . oM

EGR-R

i
L
;

EEEIWEN Dimensiones Mximo

de montaje Medidas de patin (mm) Medidas de rail (mm) momento
(mm estatico

Rail [kg/ml

= =
s =2
o o
Py o
2 8
£ k=]
S £
—4 wv
k=] @
[} [
2N
3 €S
o (&]

EGW15SC | 24 | 45|185( 52 | 41| 55| - [231(40,7 |57 | M5 [ 148 |5 |7 |55| 6 |15(125] 6 [45|35|60 |20 [M3x16| 535 |9,400,08]0,04|0,04|0,12(1,25

EGW15CC | 24 45 (18,5| 52 | 41| 55|26 |39,8(574 |57 | M5 |1015( 5 |7 (55| 6 |15 (125 6 (45|35 |60 20 [M3x16| 7,83 (16,19]0,13]0,10|0,10]0,21 1,25

EGW20SC | 28 | 6 |195/59 |49 | 5 | - | 29 [506| 12| M6 (1875 7 | 9| 6 | 6 |20 (155{95|85| 6 |60 |20 |M5x16( 7,23 {12,74]0,13|0,06(0,06 0,19 2,08

ECW20CC | 28 | 6 (195|159 |49 | 5 |32 |481(697 |12 | M6 |123| 7 [9 | 6 |6 |20(155(95(85| 6 |60 |20 |M5x16/10,31(21,13]|0,22|0,16|0,160,32 | 2,08

EGW25SC | 33| 7 | 25|73 |60 |65| - [355(611 (12| M8 [219(75|10| 8 | 8 |23 (18 [11| 9 | 7 |60 |20 [M6x20|11,40(19,50|0,23|0,12|0,120,35 | 2,67

EGW25CC | 33 | 7 [ 25| 73|60 |65|35| 59 [846]12| M8 |1615(75(10( 8 |8 |23 [18 11| 9 | 7 |60 |20 [M6x20|16,27(32,40/0,38]0,32|0,32|0,59 | 2,67

EGW30SC | 42 [ 10 | 31 |90 |72 | 9 | - |415[715| 12 | M10 {26,75| 7 |10 8 | 9 |28 |23 |11 | 9 | 7 |80 | 20 |M6x25(16,42(28,10{0,400,21(0,210,62 | 4,35

EGW30CC | 42 (10 | 31 | 90 | 72 | 9 |40 |70,{1001] 12 | M10 {2105 7 (10| 8 |9 |28 |23 |11 | 9 | 7 |80 [ 20 |M6x25|23,70(47,46]0,68)0,55|0,55|1,04 | 4,35




GUIA LINEAL HIWIN. |

Rail HGR-T

Dimensiones Peso
[kg/ml
HGR15T 15 15 M5 8 60 20 1,48
HGR20T 20 17.5 M6 10 60 20 2,29
HGR25T 23 22 M6 12 60 20 3,35
HGR30T 28 26 M8 15 80 20 4,67
HGR35T 34 29 M8 17 80 20 6,51
HGR45T 45 38 M12 24 105 22,5 10,87
HGR55T 53 44 M14 24 120 30 15,67
HGR65T 63 53 M20 30 150 35 21,73




GUIA LINEAL
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Rail EGR-U

HR
(N
h

Tornillo de montaje Dimensiones rail Peso [kg/ml
D) h d
EGR15U M4 x 16 15 (12,51 7,5 5,3 4,5 60 20 1,23
EGR30U M8 x 25 28 23 14 12 9 80 20 4,23
Rail EGR-T

HR

Dimensiones rail

Peso [kg/ml

S
EGR15T 15 12,5 M5 x 0,8P 7 60 20 1,26
EGR20T 20 15,5 M6 x 1P 9 60 20 2,15
EGR25T 23 18 M6 x 1P 10 60 20 2,79
EGR30T 28 23 M8 x 1,25P 14 80 20 4,42




GUIA LINEAL SERIE WE

La serie WE tiene los mismos valores de carga radial, radial
inversa y lateral con puntos de contacto a 45°. Gracias
también al ancho del rail la guia soporta valores elevados
de carga, momentos y rigidez. Dado su diseno la guia
tiene la capacidad de absorber la mayoria de los errores de
desalineacion de la instalacion y conseguir elevados valores
de precision. El hecho de poder disponer de un solo rail y
de tener un perfil y un centro de gravedad bajo es ideal
donde el espacio estéa limitado y/o si se requieren momen-
tos elevados.

Caracteristicas de la serie WE
1.Cuatro hileras de recirculacion de bolas.
2.Angulo de contacto con el carril de las bolas de 45°,

3.El retenedor evita la caida de las bolas
cuando se desmonta el patin.

4.Menor altura del montaje.

Junta lateral

Engrasador

Construccion de las series WE

001631
00145
[dube
001088
0009079,
0007271
0005462
0003654
0001845
37525

Tapa protectora

HIWIN.

Lineartechnologie

5.Gula ancha para obtener una mayor capacidad de carga.
6.Amplia superficie de montaje del rail.

Ventajas

1.Diseno compacto y econémico. Alta capacidad de carga.
2.Eficiencia elevada gracias a las bajas perdidas por friccion.
3.La amplia superficie del patin permite momentos elevados.

4.Soportan elevadas cargas en todas las direcciones gracias a
sus angulos de contacto a 45°.

5.Geometria optimizada y alta capacidad de carga gracias al
analisis FEM del rail y el patin.

s

Retenedor

unta inferior




GUIA LINEAL TIPO WE-CC SERIES HIWIN. |

WEW-CC PATINES

a.r-hl

A
o]
©
-
||

Dimensiones de

codigo montaje (mm) IR G R i diﬁ:\;gw?ca e(s:gargga
HoOH N G M K K T &N (kN)
WEW17CCH | 17 | 2,5 |135] 60 | 53 | 35| 26 | 35 [s06| 49 [Ma| - |31 (53] 6 | 4 | 3| 523 9,64 043
WEW21CCH | 21 | 3 [155| 68 | 60 | 4 | 29 [417] 59 | 12 | M5 |9.68(365| 73 | 8 |45 |42 | 721 13,7 023
WEW27CCH | 27 | 4 | 19 |80 | 70 | 5 | 40 [518(728] 12 | M6 [1045| 35| 8 |10 | 6 | 5 | 124 21,6 0,43
WEW35CCH | 35 | 4 255|120 | 107 | 6,5 | 60 |776 [102,6] 12 | M8 [13,35(525|11.2| 14 | 8 | 65| 298 49,4 1,26
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GUIA LINEAL TIPO WE-CA SERIES

RAIL WER-R. PRECISION "H"

Hr

We

We

Tornillo Dimensiones f
del montaje ﬁff‘}r;a)“
(mm) D 9
WER17R...H M4x12 33 18 9,3 7,5 5.3 4,5 40 20 2,2
WER21R...H M4x12 37 22 1 75 5,3 45 50 75 3
WER27R...H M4x16 42 24 15 7,5 5,3 4,5 60 20 4,7
WER35R...H M6x20 69 40 19 1 9 7 80 20 9,7
WEH-CA PATINES
K4
q j G L
W @ \} Kz |_1
B B C
|
T 1 T 1 ~ ] ] . T Ui g
H [ P SekE & B o 1 T e
T T 1 T 1 1
s Ykt = =
< AT BT et ' '
We { ] i
N We
N 6-Mx

Dimensiones de

Codigo montaje (mm) Medidas de patin (mm)

H N L G
WEH17CAH 17 25 | 85 50 29 | 105 | 15 35 | 50,6 | 49 | M4x5 31 6 4 3 012
WEH21CAH 21 3 8,5 54 31 15 | 19 | 417 | 59 12 | M5x6 | 14,68 | 3,65 8 45 | 42 0,2
WEH27CAH 27 4 10 62 46 8 32 | 518 | 728 | 12 | M6x6 | 1415 | 3,5 10 6 5 0,35
WEH35CAH 35 4 15,5 | 100 | 76 12 50 | 776 | 1026 | 12 | M8x8 [ 1835 | 525 | 13 8 6,5 11




LONGITUDES DE LAS GUIAS LINEALES

Longitud de la guia

Las longitudes maximas de las guias lineales se indican en la
tabla 27. Las guias lineales de mayor longitud se suministran
en tramos. Los tramos individuales estan marcados y se
montan contiguamente conforme a las marcas.

Disposiciones de taladros

Si no se especifica nada al respecto, las guias lineales se
suministran con una disposicién de taladros simétrica, con-
forme a la regla E, = E,. En caso de que las dimensiones E, y
E, difieran de las dimensiones estandar con arreglo a la tabla
27 (E,, estandar), es preciso especificar aparte esta circuns-
tancia. Previa demanda del cliente se suministra también
una disposicién de taladros asimétrica. Si se observan las
especificaciones para E, ,min ¥ E4/2max NO S COrtan taladros.

HIWIN.
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El nimero de particiones se calcula a partir de la cuota de
n en nimeros enteros:

n= L- (ZF')E1 min)

El nimero de taladros de una guia lineal es:
X=n+"1

Para las medidas de las longitudes finales rige:
Ef+E,=L-n.P

En caso de disposicion de taladros simétrica rige:

51252:1—2‘(L'”‘P)

n : numero de particiones de taladro

L . longitud de la guia

E,. E, :distancia entre el taladro y el final de la guia
P . distancia entre taladros (particién)

X : numero de taladros

E, P

E.

_.@_____,

-
_@._

n Numero de particiones de taladro

Si no se especifica otra cosa, la distancia desde el extremo de la guia hasta el primer taladro (medida “E,") serd la misma en

ambos extremos.

Tabla 27

Guias lineales en miniatura tamanos nominales

MGN 9 MGN12 MGN15 MGW?7 MGW9 MGW12 MGW 15
Lyax 600 600 1000 1000 600 600 600 1000
P 15 20 25 40 30 30 40 40
E,/, (estdndar) 5 7.5 10 15 10 10 15 15
Eq/p Min 5 5 5 6 6 6 8 8
E,/, Max 10 15 20 34 24 24 32 32

Tabla 27




GUIA LINEAL HIWIN.

MGN-C
MGN-H
w
B,
4-MxL
Hy
H
Hy
MGN7, MGN9, MGN12
W
B1 | B |
! o
4-MxL | |
| Gn |
N | ¢
4 WTI' V- ¥ H
i J {_5 Lo 2
o) — i+ —
X O+
! R =
H : | ! | i
[
\ : I : V
H Iy
! N .l—L—L /
|
N WR
MGN15
TABLA 28
Dimensiones Medidas del patin Medidas del rail
Codigo de montaje Imml Imml
[mml

MGN 7C 8| 15| 5 171 12| 2,5 8 13,5 | 22,5 - 08| M2x2,5| 1,5 7| 48] 42| 2,3
MGN 7H 13 | 21,8 | 30,8
MGNOC | 10| 2 | 55| 20| 15| 2,5 10| 18,9 | 28,9 - 0.8 M3x3 | 1,8 9 | 65 6| 3,5
MGN 9H 16 | 29,9 | 39.9
MGN12C| 13| 3 | 75| 27| 20| 35 15| 21,7 | 347 - 0,8 ] M3x3,5| 2,5| 12 8 6| 45
MGN 12H 20 | 32,4 | 454
MGN15C| 16| 4 | 85| 32| 25| 35 20| 26,7 | 421 | 4,5| GN3S| M3x4 3 151 10| 6] 45
MGN 15H 25 | 43,4 | 58,8
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MGN-C
MGN-H
L
L1
]
oD ‘
N i
| w e =t \
4 -Cl V /I ! r | | - ¥ = {
/TR T o L J
ed
E | P E
MGN7, MGN9, MGN112
G L
L
C
2D T T
g | t
¥ e T
o < i Jr i
* | i i
od | '
E | P E
MGN15
M My
o Mx =
[F X [Fx
o o
O —I T © of
= o o
codigo Medidas del rail Tornillo Carga Carga Maximo momento Peso del Peso del
[Imml de dinamica estatica estatico patin rail
montaje
Mg M, My mg
[NmI INmi [g/100mml
MGCN 7C | 2,4 | 15 5 M2x6 1000 1270 4,8 2,9 2,9 10 22
MGN 7H 1400 2000 7,8 4,9 4,9 15
MGNO9C | 35| 20 |75 M3x8 1900 2600 12 7,5 7,5 16 38
MGN 9H 2600 4100 20 19 19 26
MGN 12C| 3.5 | 25 | 10 M3x8 2900 4000 26 14 14 34 65
MGN 12H 3800 6000 39 37 37 54
MCN 15C| 3.5 | 40 | 15 M3x10 4700 5700 46 22 22 59 106
MGN 15H 6500 9300 75 59 59 92




GUIA LINEAL
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MGW-C W
MGW-H
B, B —— Gn
4-MxL—
‘ Y
N H
&) P
H %7
1 H f
N ‘
MGCW7, MGW9, MCW12
W —
B B — Gn
4-MXL\ ]
& C— -
%) | , £ I
: STIT | 1 ]
H T T
1 L | _;_ _l ! 1_ _;_ !
N Wg
Wg
MGW15
TABLA 29
Dimensiones Medidas del patin Medidas del rail
Codigo de montaje Imml Immi
Imml

MCW7C | 9 | 2 |55 | 25 | 19 3 10 21 31,2 - 0.9 M3x3 (1,85 |14 5216 |32
MGW 7H 19 | 30,8 a1
MCWOC | 12 | 3 6 30 | 21 |45 12 | 27,5 | 39,3 - 1,0 M3x3 |24 |18 | - |7 | 6 |45
MGW 9H 23 | 35| 24 | 3855 | 50,7
MGW 12C| 14 | 3,4 | 8 40 | 28 | 6 15 | 31,3 | 461 - 1,0 M3x4 |28 |24 | - |85| 6 |45
MGCW 12H 28 | 456 | 604
MCW 15C| 16 [ 3,4 | 9 60 | 45 | 75| 20 38 54,8 | 52 |GCN3S| M4x4,5 | 3,2 (42 |951(95| 6 |4,5
MGW 15H 55 57 73,8
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MGW-H
L1
==
H R h :_I_i_l_:
E
MGW7, MGW9, MCW112
G L
L 1
C
D I 1
| _ g L L |
HR h‘ A ‘ } I ! : [ : !
I ’ i -
e _E_
E
MGW15
M My
0 Mx =
[F X [F
® ©
O —I T © of
ma o o
Codigo Medidas del rail Tornillo Carga Carga Maximo momento Peso del Peso del
Imml de dinamica estatica estatico patin rail
montaje
Mg
[g/100mml
MGW 7C | 3,5 | 30 | 10 M3x6 1400 2100 16 7,3 7,3 20 51
MGW 7H 1800 3200 23,9 15,8 15,8 29
MGCW 9C | 3,5 | 30 | 10 M3x8 2800 4200 40,9 19,3 19,3 40 91
MGW 9H 3500 6000 55,6 34,7 34,7 57
MGCW 12C| 4,5 | 40 | 15 M4x8 4000 5700 71,7 28,3 28,3 71 149
MGW 12H 5200 8400 104,7 58,5 58,5 103
MGW 15C| 4,5 | 40 | 15 M4x10 6900 9400 203,2 57.8 57.8 143 286
MGW 15H 9100 14100 304,8 125 125 215




NOMENCLATURA PARA PEDIDOS

Cédigo Patin:

Serie MG

Modelo:

N: version estandar
W: versidn ancha

Tamano nominal

Version:

HIWIN.

Lineartechnologie

Opcioén:
con listén de estanqueidad
inferior

Material M: inoxidable,
S: estandar

C: Carro estandar
H: carro largo

Caédigo de Rail:

Serie: MG

MG

Modelo: N, W

Cadigo de precision:

C
H
=]

Caodigo de precarga:

N 12 R 1000 E10

Tamano: 7, 9, 12, 15

ZF
Z0
Z1

Distancia del extremo
al 1er. taladro

Tipo de montaje:

R: Superior
T. Inferior

E=20mm

1000: Longitud Rail




CARACTERISTICAS DE LAS GUIAS LINEALES

Gran precision de posicionamiento

Un carro alojado en una guia lineal sélo tiene que superar
la friccion de rodadura. La diferencia entre la friccion de
rodadura estatica y la dinamica es muy reducida, de modo
que la fuerza de arranque se sitUa sélo ligeramente por
encima de la fuerza de movimiento. No se producen efec-
tos de vibracion.

Vida util prolongada y elevada precision de guia

En una guia de deslizamiento se pueden producir fallos en
la precision debido a diferencias en el grosor de la pelicula
lubricante. La friccion de deslizamiento y la frecuente lubri-
cacion deficiente producen un desgaste intenso, y con ello
un descenso de la precision. Por el contrario, la gufa lineal
presenta la ventaja de una friccion de rodadura muy reduci-
da, combinada con un desgaste extremadamente reducido.
La precisién de guia se mantiene practicamente constante
durante toda su vida Util.

Velocidad elevada con una fuerza de accionamien-
to reducida

En virtud del bajo coeficiente de friccién, las fuerzas de
accionamiento necesarias son reducidas. La potencia motriz
requerida se mantiene reducida incluso durante 10s movi-
mientos de reversion.

Carga idéntica en todas las direcciones
Gracias a su construccion especial, una guia lineal es capaz

de absorber fuerzas tanto hacia arriba y abajo como hacia
derecha e izquierda.

HIWIN.

Lineartechnologie

Montaje sencillo e intercambiabilidad

El montaje de una guia lineal es sencillo. Con una superficie
de montaje fresada o rectificada se obtiene un alto grado
de precision si se observan las instrucciones de montaje.
Las guias de deslizamiento convencionales requieren un
esfuerzo de montaje considerablemente superior, ya que
€n Su Caso es necesario repasar las superficies de desliza-
miento. No es posible sustituir componentes individuales
sin repasar. En cambio las guias lineales puede sustituirse
sin maniobras adicionales.

Lubricacion sencilla

En las guias de deslizamiento, una lubricacion insuficiente
conduce a la destruccion de las superficies de deslizamiento.
Es preciso aplicar el lubricante en numerosos puntos de las
superficies de deslizamiento. En cambio, la guia lineal sélo
requiere una lubricacion de cantidad minima, que se consi-
gue gracias a un sencillo conducto de alimentacién al carro.

Proteccion contra oxidacion

A fin de conseguir una proteccion éptima contra la oxi-
dacion, las guias lineales y os carros se suministran con
diversos recubrimientos:

- Niguelado quimico
- Cromado de capa fina
- Tratamiento de la superficie Raydent™,

El método concreto se escoge en funcién del caso de apli-
cacion. Para asegurar una eleccion 6ptima del recubrimien-
to son necesarios los datos de las condiciones ambientales y
de las sustancias corrosivas.

Las gufas lineales en miniatura (MGN..) se fabrican en acero
inoxidable.






